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图 0 波形示意图

1.在干什么

 TIMH0 输出波形，配置 LEB 功能，启动沿设置为 PWM_H 下降沿，时长 200us，选择 FPCI 模块控制波形。

PC1 跳变沿指示驱动信号‘1’到 FPCI 模块（FPCI active 信号置 1）的时刻，从而立即产生覆盖行为。覆盖行

为设置为 PWM_H 和 PWM_L 都强制输出 0。

 timh/leading_edge_blanking_LEB/output_waveform.kvdat 文件是波形的抓取文件。

2.示意图元素的说明

2.1 波形

 紫色：PWM_H，在引脚 PC5 输出。

 蓝色：PWM_L，在引脚 PC8 输出。

 灰色：引脚 PC1。

3.外设的配置说明

3.1 FPCI(故障 PCI)

FPCI 的配置如下图。

图 3.1 FPCI 配置

output_waveform.kvdat


3.2 LEB配置

LEB 配置如下图。目标 LEB 时长 200us，配置值 0x9C38。公式：( ((0.0002(s) * 200,000,000) / 8) - 1 ) << 3。启

动沿为 PWM_H 下降沿。

图 3.2 LEB配置

4.重要的情况说明

 PCI 的 active 信号置 1 的时刻，落在 LEB 计时范围内，可以产生预期的消隐（图 0）效果。下图 4.1 为用户手册

TIMH，17.4.4.7 节对 LEB 的描述。下面展示的情况是，active 信号置 1 时刻越过 LEB 计时范围。

图 4.1 LEB效果示意图

 越过 LEB 计时范围的波形如下图 4.2。timh/leading_edge_blanking_LEB/error_output_waveform.kvdat 文件是波形

的抓取文件。

error_output_waveform.kvdat


图 4.2 越过 LEB计数范围

4.1 原因解释

 TIMH0 产生的 PWM 周期，低电平时长如下图 4.3 内，红色划线部分所示。

图 4.3 周期内 PWM_H 低电平时长

 而 LEB 启动沿设置为 PWM_H 下降沿，时长 200us。如下图 4.4 红色箭头所示。

图 4.4 设定的 LEB计数范围

 可以看出 PCI 的 active 信号产生的时刻越过了 LEB 计数范围 71.132us 左右。同时又未达到下一个周期 PWM_H

的下降沿。则产生图 4.2 的效果（LEB 计时看上去未被 PWM_H 下降沿启动，未推迟 PCI 的 active 信号到 PWM_H

下降沿之后生效）。

 通过屏蔽如下图 4.5 的代码可以得到上述的效果。

图 4.5 屏蔽的代码

该段代码作用，是确保 PCI 的 active 信号在 PWM_H 下降沿之后置 1，使其在 LEB 计数范围内。此处利用 Trig_A 比

较点，将其设置为 PWM_H 下降沿的时刻，不断查询 Trig_A 的状态位即可。Trig_A 的配置如图 4.6 红色箭头所示。



图 4.6 Trig_A 比较点的配置
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